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АННОТАЦИЯ ДИСЦИПЛИНЫ 

1.1 Цель учебной дисциплины - приобретение систематических знаний 
общих методов исследования и проектирования механизмов и машин, широко 
применяемых в различных областях техники, соответствующих современным 
требованиям эффективности, точности, надежности и экономичности. 

В процессе изучения данной дисциплины студент формирует части сле
дующих компетенций по направлениям подготовки ВПО: 

1.2 Задачи дисциплины: 
• формирование знаний основных видов механизмов, принципов реализа

ции различных видов движения с помощью механизмов, общих методов анали
за и синтеза механизмов и машин; методов описания структуры и анализа ки
нематических и динамических параметров движения типовых механизмов; 

• формирование умений оценки функциональных возможностей типовых 
механизмов, проведения структурного, кинематического и динамического ана-

- навыками оценки механизмов и машин по различным критериям работо
способности; 

- навыками статического, кинематического и динамического анализа меха
низмов и машин; 

- навыками решения практических задач синтеза механизмов и машин по 
заданным основным и дополнительным условиям с поиском их оптимальных 
параметров. 



лиза и синтеза механизмов и машин с использованием стандартных приклад
ных программ; 

• формирование навыков системного подхода к исследованию и синтезу 
машин и механизмов с поиском их оптимальных параметров по заданным ус
ловиям работы; 

* формирование навыков использования ЕСКД и технической справочной 
литературы в расчетах основных параметров и характеристик механизмов как 
графическими, так и аналитическими методами при их анализе и синтезе с ис
пользованием средств автоматизированного проектирования. 

1.3 Предметом освоения дисциплины являются следующие объекты: 
- основные принципы реализации различных видов движения с помощью 

механизмов; 
- структурные, кинематические и динамические схемы механизмов, машин 

и приборов; 
- общие методы анализа и синтеза механизмов и машин; 
- алгоритмы расчетов основных параметров и характеристик типовых меха

низмов. 
1.4 Место учебной дисциплины в структуре профессиональной под

готовки выпускников. 
Дисциплина «Теория механизмов и машин» относится к базовой части цик

ла профессиональных дисциплин и является обязательной при освоении ООП 
но направлениям подготовки. 

В результате освоения дисциплины студент должен освоить части указан
ных в пункте 1.1 компетенций и демонстрировать следующие результаты: 

знать: 
- основные положения теории механизмов и машин; 
- проблемы создания машин различных типов, приводов, систем; 
- принципы работы, технические характеристики, конструктивные особен

ности разрабатываемых и используемых основных видов механизмов, их функ
циональные возможности и области применения; 

- структурообразование механизмов и машин, методы их синтеза, статиче
ского, кинематического и динамического исследования; 

- основные законы движения машин под действием внешних сил с учетом 
сил трения и инерции. 

уметь: 
- выполнять оценку функциональных возможностей типовых механизмов, 

выбирать эффективные исполнительные механизмы; 
- разрабатывать структурные, кинематические и динамические расчетные 

схемы механизмов и машин, составлять их математические модели; 
- применять математические методы и вычислительную технику для реше

ния практических задач анализа и синтеза механизмов и машин; 
- выполнять работы в области научно-технической деятельности по расчету 

основных параметров и характеристик механизмов и машин и их синтезу с ис
пользованием средств автоматизированного проектирования. 

владеть: 



1.5 Содержание дисциплины 

Тема 1. Основные понятия теории механизмов и машин 
Тема 2. Основные виды механизмов 
Тема 3. Подвижность механизмов 

Тема 4. Структурный анализ и синтез механизмов 
Тема 5. Аналитические методы кинематического анализа механизмов 

Тема 6. Графоаналитический метод кинематического анализа механизмов 
(метод планов) 
Тема 7. Графический метод кинематического исследования механизмов 

Тема 8. Кинематическое исследование кулачковых механизмов 
Тема 9. Кинематический анализ зубчатых механизмов 

Тема 10. Синтез рычажных механизмов 
Тема 11. Синтез кулачковых механизмов 
Тема 12. Синтез передаточных механизмов. 
Тема 13. Основные теоретические предпосылки силового анализа 

Тема 14. Кинетостатический анализ плоских рычажных механизмов 
Тема 15. Динамическая модель машинного агрегата. 
Тема 16. Динамический анализ и синтез 

Тема 17. Динамика приводов 
Тема 18. Трение в механизмах 

Тема 19. Уравновешивание механизмов и роторов 

Тема 20. Виброактивность машин и виброзащита. Вибрационные машины, 


