
Список индивидуальных достижений в НИР 

Иванова Ивана Ивановича 
 

№ Год Индивидуальное достижение в НИР 

1 2022 Диплом I степени за победу в личном первенстве на Всероссийских 

студенческих олимпиадах по комплексу фундаментальных геологических наук 

и прикладной геологии в олимпиаде «Геология нефти и газа», г. Томск 

2 2022 Диплом I степени за доклад на XV Международной конференции «Проблемы 

разработки месторождений углеводородных и рудных полезных ископаемых», 

г. Пермь 

3 2023 Выступление на XXXII Всероссийской школе-конференции «Математическое 

моделирование в естественных науках» с устным докладом «Анализ 

механического поведения двухфазных структур с отрицательным 

коэффициентом Пуассона», г. Пермь 

https://www.elibrary.ru/item.asp?id=54743390 

4 2023 Статья WOS, Scopus.  

Tashkinov M., Tarasova A., Vindokurov , Silberschmidt V. V. Composites with Re-

Entrant Lattice: Effect of Filler on Auxetic Behaviour Polymers, Vol. 15, 2023 

https://www.mdpi.com/2073-4360/15/20/4076 

5 2023 Статья ВАК 

Плюснин А. П., Опарин Д. А., Опарина А. В.  Расчет линейного двигателя для 

целей бионического протезирования // Вестник Пермского национального 

исследовательского политехнического университета. Электротехника, 

информационные технологии, системы управления. – 2022. – № 41. – С. 189-214. 

– DOI 10.15593/2224-9397/2022.1.09  

https://www.elibrary.ru/item.asp?id=48707458 

6 2022 Материалы конференций в Scopus, Web of Science (Proceeding Paper) 

Pirogova Y.V., Tashkinov M.A. Effect of voids shape on deformation of 3D-printed 

closed-cell porous structures Procedia Structural Integrity, V.37,2022, p.1049-1056.  

https://www.sciencedirect.com/science/article/pii/S2452321622002001 

7 2022 Патент 

Кучев Д.Н., Тонков Е.Ю., Гумаров Э.Х., Каменских Д.Н., Поезжаева Е.В., Веснин 

М.А. Автономный робот для внутритрубной диагностики. Патент на изобретение 

RU 2796166 C1, 17.05.2023. Заявка № 2022127654 от 25.10.2022. 

8 2023 Свидетельство на программу на ЭВМ 

Мугатаров А.И., Вильдеман В.Э., Ильиных А.В., Лыкова А.В. Расчет 

долговечности элемента объема тела по модифицированной модели сайнса (РД1). 

Свидетельство о регистрации программы для ЭВМ RU 2023682314, 24.10.2023. 

Заявка от 24.10.2023. 

9 2024 Диплом с отличием 

10 2024 Выписка с рекомендацией в аспирантуру 

 

https://www.elibrary.ru/item.asp?id=54743390
https://www.mdpi.com/2073-4360/15/20/4076
https://www.elibrary.ru/item.asp?id=48707458
https://www.sciencedirect.com/science/article/pii/S2452321622002001
























(19) RU (11) 2 796 166(13) C1РОССИЙСКАЯ ФЕДЕРАЦИЯ

(51) МПК
B25J 9/00 (2006.01)
F17D 5/00 (2006.01)
F16L 101/30 (2006.01)

ФЕДЕРАЛЬНАЯ СЛУЖБА
ПО ИНТЕЛЛЕКТУАЛЬНОЙ СОБСТВЕННОСТИ

(12) ОПИСАНИЕ ИЗОБРЕТЕНИЯ К ПАТЕНТУ

(52) СПК
B25J 9/00 (2023.02); F17D 5/00 (2023.02); F16L 55/26 (2023.02)

(72) Автор(ы):
Кучев Дмитрий Николаевич (RU),

(21)(22) Заявка: 2022127654, 25.10.2022

(24) Дата начала отсчета срока действия патента:
25.10.2022

Тонков Евгений Юрьевич (RU),
Гумаров Эльдар Хамитович (RU),

Дата регистрации:
17.05.2023

Каменских Дмитрий Николаевич (RU),
Поезжаева Елена Вячеславовна (RU),
Веснин Михаил Александрович (RU)

Приоритет(ы):
(22) Дата подачи заявки: 25.10.2022 (73) Патентообладатель(и):

ООО "ЭЙАРСИ" (RU)
(45) Опубликовано: 17.05.2023 Бюл. № 14

(56) Список документов, цитированных в отчете
о поиске: RU 2780829 C1, 04.10.2022. RUАдрес для переписки:

614058, Пермский край, г. Пермь, ул.
Дзержинского 50, оф.304, ООО "ЭЙАРСИ",
КУЧЕВ ДМИТРИЙ НИКОЛАЕВИЧ

2773721 C1, 08.06.2022. RU 125543 U1, 10.03.2013.
CN 202272092 U, 13.06.2012. US 4862808 A1,
05.09.1989. ГОЛУБКИН И.А. и др.
"Исследования и моделирование процесса
проведения дефектоскопии газопроводов
мобильным колесным роботом". Вестник
АГТУ. Сер: Управление, вычислительная
техника и информатика. 2014. N1, с.20-21.

(54) АВТОНОМНЫЙ РОБОТ ДЛЯ ВНУТРИТРУБНОЙ ДИАГНОСТИКИ
(57) Реферат:

Изобретение относится к области
внутритрубной диагностики технологических,
промысловых, магистральных трубопроводов
нефтегазовой, химической отрасли и комплексов
жилищно-коммунальных хозяйств. Робот
содержит два несущих основания с тремя
расположенными относительно друг друга под
углом 120° опорными ногами, основания
соединены между собой разъемным болтовым
соединением. Внутри каждого несущего
основания расположен привод раскрытия
опорных ног, на выходном валу которого
расположено ведущее зубчатое колесо, на
внешней стороне каждого несущего основания
установленыведомые зубчатые колеса и опорные
зубчатые колеса, при этом ведущее зубчатое
колесо, ведомые зубчатые колеса и опорные

зубчатые колеса входят между собой в зубчатое
зацепление и образуют механическую зубчатую
систему перемещения опорных ног. Внутри
одного из несущих оснований расположен
контроллер управления и многодиапазонный
радиоприемопередатчик, соединенные между
собой. На одном из несущих оснований
установлена многодиапазонная радиоантенна,
соединенная с многодиапазонным
радиоприемопередатчиком.На каждомнесущем
основании смонтировано устройство визуально-
инструментального контроля, корпус которого
выполнен с возможностью регулировки.
Обеспечивается перемещение в широком
диапазоне диаметров трубопровода,
сильнонаклонным и вертикальным участкам. 3
з.п. ф-лы, 3 ил.
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http://www.fips.ru/cdfi/fips.dll/ru?ty=29&docid=2796166


RU2023682314РОССИЙСКАЯ ФЕДЕРАЦИЯ

ФЕДЕРАЛЬНАЯ СЛУЖБА
ПО ИНТЕЛЛЕКТУАЛЬНОЙ СОБСТВЕННОСТИ

ГОСУДАРСТВЕННАЯ РЕГИСТРАЦИЯ ПРОГРАММЫДЛЯ ЭВМ

Автор(ы):
Мугатаров Артур Ильдарович (RU),

Номер регистрации (свидетельства):
2023682314

Вильдеман Валерий Эрвинович (RU),Дата регистрации: 24.10.2023
Ильиных Артем Валерьевич (RU),Номер и дата поступления заявки:
Лыкова Анастасия Васильевна (RU)2023681848 24.10.2023

Правообладатель(и):
Федеральное государственное автономное
образовательное учреждение высшего

Дата публикации и номер бюллетеня:
24.10.2023 Бюл. № 11
Контактные реквизиты:

образования «Пермский национальныйpatinf@pstu.ru
исследовательский политехнический
университет» (ПНИПУ) (RU)

Название программы для ЭВМ:
«Расчет долговечности элемента объема тела по модифицированной модели Сайнса» (РД1)

Реферат:
Программа предназначена для расчета долговечности элемента объема тела по
модифицированноймоделиСайнса. Задается напряженное состояние тела (в видефункциональной
зависимости каждой из компонент тензора напряжений от времени) и параметры
модифицированной модели Сайнса, определяемые из стандартных испытаний. Результатом
работы программы является число циклов до усталостного разрушения рассматриваемого
элемента объема тела. Программа создана в рамках подпроекта «Модель прогнозирования
ресурса циклической долговечности конструкционных сплавов при сложном напряженном
состоянии» программы стратегического академического лидерства «Приоритет-2030».

Python 3.10.8Язык программирования:

8 КбОбъем программы для ЭВМ:

Стр.: 1

http://www1.fips.ru/fips_servl/fips_servlet?DB=EVM&DocNumber=2023682314&TypeFile=html




 

Пример выписки 

Выписка 

из научного семинара /заседания кафедры _______ 

от ______________ 2024 г. 

 

Участвовали: ….. 

 

Слушали: научные сообщения по теме предполагаемого диссертационного 

исследования: 

1) ФИО 

2) ФИО 

 

Дать краткую характеристику выступления, в том числе, указать имеющиеся 

научные достижения поступающего в аспирантуру - статьи, доклады, грамоты…):  

1)  ФИО -  …………………. 

2)  ФИО -  …………………. 

 

Решили:  

Рекомендовать к поступлению в аспирантуру: 

1) ФИО, предполагаемая научная специальность, предполагаемый научный 

руководитель 

2) ….. 

 

 

Зав. каф.         
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